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. 자 료 위 치 레 지 스 터 로 불리우는 메 모 리 를 통하여 이 
















퓨 터 를 올바르게 이용하는 방 법 에는 무 엇 보 다 

도 대저 컴 퓨 터 에 대해서 완전히 이 해 하 고 다양한 

소 프 트 웨 어 를 사 용 하여 각 자 의 목 적 에 맞게 활 용 ㅎ 

는 것도 중 요 하지만 컴 퓨 터 에 주 변 장 치 를 부 착 하여 
보다 폭넓게 실 생 활 에 응 용 하 는 것도 중 요 하다. 

컴 퓨 터 에 전 자 기 기나 기 계 를 연 결 한다는 것은 컴 

퓨 터 가 다른 기 기 와 자 료 전 송 을 한다는 것을 의미 


한다. 이러한 자 료 전 송 을 하는 방 법 에는 주변기기 
연 결 장 치인 214 (『 ㅁ 61 ㅁ 120176 ㅠ 8! 1116 ㅁ 1806 &080167) 
나 6522 와 같은 다기능 연 결 장치, \14 ( 누 6 ㄷ 58 [~ 
16 101621866 ㅅ 080[67) 와 같은 특수 칩 을 사 용 하 
는 것이 있는데 이 와 같 은 것은 아주 간편하게 연결 
하여 사용할 수 있 

애 플 컴 퓨 터 는 이런 21 ㅅ & 나 \14& 를 포 함 하고 있 . 
지는 않지만 이것을 포함한 카 드 를 컴 퓨 터 의 슬롯  “ 
에 연 결 시킬 수 있다. 그러고 만약 각 자 가 이런 연 
결 장 치 에 대한 조그만 지 식 이 있다면 각 자 가 필요 
한 다기능 인터페이스 카 드 를 설 계 하고 제작할 수 
었다, 


= 


출 력 부를 ~ 있는데 이 리 한 - 부 분 들은 컴퓨터 
장 에서 보면 자 료 가 보 관 되고 자 료 를 읽을 수 있 
메 모 리 의 한 부 분 과 같다고 할 수 있다. 따라서 
려 한 부 분 은 프 로 그 래 머 가 완 벽 하 게 조절할 수 있 





다. 즉 , 두 부 분 모두 입 력 부로 사용할 수도 있으며. .. 
출 력 부 로도 48 할 주 수 있고 하 나 는 입 력 부로 다 른 --- 
하 나 는 출 력 부로 사용할 수도 있다. 또한 각 무 분 의 ~ 


비 트 들은 개 별 적 으로 서로 관 계 없이 입 력 과 출 력 으 
로 사용될 수 있다 소수 이구 고 (아사 오즈 가 


기오 빠 가 번째 펀 의 전 압 은 높아지고 
는 낮 아 지는 8 비 트로 구 성 되어 있다. 
따라서 입 출 력 부를 스와 로 구 분 한다면 ㅅ 부 와 -= 


----.-- 


고국 1. 


부의 프 로 그 램 을 만드는 첫번째 작 업 은 이 두 부 -- 으 
부을 입 출 력 으로 구 성 하는 것이다. 이러한 작 업 은 ㆍ 


루 어 지게 된다. 또한 이러한 레 지 스 터 의 주 소 는 카 
드가 삽 입 된 슬 롯 의 위 치 에 따라 달 라 지 게 된다. 
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예 를 들어 카 드 를 1 번 슬 롯 에 꽂 았 다고 가정 
면 이런 경우 ㅅ 부 의 가가 레 지 스 터 의 주 소 는 
49411 이 며 므 부의 오고 치 레 지 스 터 의 주 소 는 49 
410 이 된다. 애 플 컴 퓨 터 의 다른 슬 롯 에 대한 레지 
스 터 의 주 소 는 “애플 1 1] 기 본 메 뉴 열 ' 에 자세히 나와 
있 

부의 자 료 위 치 레 지 스 터 에 255 값 을 0 하 
면 부의 8 비 트 모두 출 력 이 된다. 이것은 255 가 
2 진 수 로 는 11111111 이 며 자 료 위치 레 지 스 터 의 비 
트 에 1 을 세 트 하 면 그 펀 이 출 력 임 을 지 정 하 기 때 문 
이다. 다 시 말 하면 자 료 위 치 레 지 스 터 의 한 비 트 를 
0 으 로 나아 그 핀 은 입 력 이 된다. 따라서 만약 
49411 에 7 을 20 하 면 7 의 2 진 수 값 은 000001 
11 이 가 부의 240.24 ㅅ 1,242 는 출 력 이 되 
며 나 머 지 는 입 력 이 된다. 

각 부 분 이 자 료 위 치 레 지 스 터 를 통하여 입 력 이 
출 력 으로 저그 견 정 보 는 다음 주 소 에 의해 입출 


409 이 며 3 부 는 49408 이 다. 이 


러한 주 소 는 나 슬 롯 을 사 용 하느냐에 따라 변경 
호 | 


+; 5\ 가 된다) 





74Ｌ ㄴ 504 


다기능 인터페이스 제작 공직 


이제 이러한 개 념 을 얼마나 이 해 하 고 있는가를 
실제로 는 통해서 치근 겨 : 

다 음 의 리 스 트 1 에 서는 행 번호 10 에 서 83 부 의 자 
료 위치 레 지 스 터 를 1 로 20 하였고 이것은 28 


의 핀 을 출 력 으로 하라는 말 이 며 나머지 핀 들 
입 력 으로 사 용 되 게 된다. 행 번호 200 부를 
로 아구 므로 280 의 펀 의 전 압 을 .5\ 로 
호 30 에 서는 실 행 시 간 을 지 연 시 키 
행 번호 아아 시 는 부를 0 로 20『 하 였다. 따라 
서 28() 펀 의 전 압 은 0\ 로 유 지 된다. 행 번호 50 에 
서는 실 행 시 간 을 지 연 시 키 며 행 번 호 60 에 서는 행 번 


호 20 으 로 다시 되 돌 아 가 실 행 하 게 되므로 280() 의 
전 압 은 다시 5 로 유 지 되 게 된다. 


106 2088 49410,1 

20 208 49408,1 
30 08 0 ㅁ = 31 0 3000, 28×?? 고 
40 208 49408.0 

50 제 08 2 = 1 0 3000: 지 50×7 ㅋ 0 
60 000 20 


[리스트 1] 


만 약 에 그 림 1 과 같이 1 ㅁ 0 ㅁ 가 ㅁ 80 핀 에 연결 


된다면 앞 의 프 로 그 램 은 280 의 전 압 이 높은 경우 


1 
에는 Ｌ. ㅁ 1 에 불 이 들 어 오 게 되고 280 의 전 압 이 
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낮은 경 우 에는 Ｌ0 의 불 이 꺼 지 게 될 것이다. 그 
림 1 에 서는 전 력 전 달 기로 74Ｌ5 04 가 사 용 되 었다. 
이러한 전 력 전 달 기 의 목 적 은 6522 로 부터 전 류 의 흐 

름 이 없이 [에 전 류 를 공 급 하 는데 있다. 그림 
1 에 서 74Ｌ ㅁ 5 04 에 는 6 개 의 전 달 부가 있으나 그 중 
하나만 사 용 된 것에 유 의 하자. 또한 74Ｌ5 04 에 흐 
르는 +5\ 와 (0380 의 연 결 은 6522 를 통 해 서 야 가 
능하다. 

다 음 의 리스트 2 를 보자. 앞 의 프 로 그 램 에서는 
ㅁ 1 가 계속 짝 거 린 것에 비해 이 프 로 그 램 은 78 

를 출 력 으로 지정한 다음 “5"” 키 이를 누 를 때 까지 
기다리는 것이다. 여기서 “6"” 키 이를 누르면 280 
의 전 압 은 5 가 된다. 따라서 “56"” 키 이를 누 를 매 
까지는 Ｌ ㅁ 가 꺼져 았으며 “6” 키 이를 누르면 비 
로서 Ｌ0 ㅁ 가 켜 지 는 것을 볼 수 있다. 


106 2088 49410,1 


20 68 58 _ 1 
30 18 695 - "6" 8849 20856 49409, 
1 60080 30 시 


40 0000 20 
[리스트 2] 


이 회 로 를 약 간 의 수 정 만 하면 각 자 가 필요한 문 
야 에 응용할 수 있을 것이다. 만약 [1 를 사이렌 
으로 구자 도 난 경 보 기 로 이용할 수 있다. 물론 

[를 사 이 렌 으로 바꾸어서 도 난 경 보 기 로 
이용할 수 있다는 말 은 아니다. 광 선 을 차 단 시킨다 
든지 침 입 자 를 알 아 내게 하려면 컴 퓨 터 의 입 력 부 에 
아날로그 신 호 를 디지탈 신 호 로 바 꾸 어 주는 변환기 
를 연 결 하 여야 한다. 

아날로그 신 호 를 디 지 탈 신 호 로 바 꾸 어 주는 장 
치를 114 ㅅ 를 통해서 컴 퓨 터 에 연 결 하 는 것은 쉬운 
일 이 아니다. 

하지만 도 난 경 보 기 가 Ｌ0 장 치나 기 본 원 리 는 

으므로 정확하게 이 해 만 하 고 있다면 응 용 은 간 
편할 것이다. 

이제 이러한 기 본 원 리 를 이 용 하 여 간단한 인터 
페이스 카 드 를 제 작 해 보자. 
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&0216 옹 인터페이스 카 드 를 제 작 하기 위해서는 먼 


하지 못 하 였 을 때는 


구 임 하 여 야 한다. 부 


대 치 품 이 있는 
치 품 이 있다면 대 치 품 을 구 입 하 여 도 무 관 하다. 














부 품 명 규격 ㆍ | 수량 | 가 격 (원) 
기판 카 드 용 유니버설 | 800 
기판 
[+ … 74 ㄴ 58245 1 800 
7415 04 1 500 
74 ㄴ 5367 1 800 
1(; 소 켓 40 2 400 
20 1 180 
16 1 180 
14} 1 180 
범 용 1/@0 포 드 214 (06 2 3800 
6821) | 
로 덴 서 세라믹 0.1 / 다 10 80 
에 지 콘 덱 터 34 핀 용 2 2400 
[ 표 3 ] 부 품 표 


수 개 2 


쓰 으 스스 트 에 아 주 5558202?3 느 
고 조소 도 … 즈 작 조 무우 ~ 조기 
ㄷ ~ 《 
~ 
가 2. 도 5 두 쏘 기 
해 2024 


~ 
+ : 


| 
+ 시 0 하 
| 


너 아 러 
쁘 이 으 


8 


하 

1 

년 

[ 
4 
34 
두수 


5 .4.06540 구 게 리 비 키 기 게 리 조 게 지 기 게 


석조 1 누 가 가 수 가 : 수 서 서 서 송 시 :-0 서 수스 이 21 있 기 

나니 시) 아소 자 시 오 아 더 소우 우애 " 
여서, 기개 " 
시산 


^. 한 
[0 
~ 
2 1 


룬 


석도 ㅇ 
22 ~ 





인터페이스 카드 


주 변 기 기 와 연 결 하려면 


데 이 터 를 주 고 받 을 포 트 가 필 요 하 므로 (26821 
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다기능 인터페이스 제작 @ 공 작 교 실 * 


1& 가 2 개 필 요 하 며 74Ｌ ㅇ 8 245 쌍 방향 버스 트 랜 시 ^0016 용 인터페이스 카드 회 로 도 는 다 음 의 그림 

버 가 [개 6 개 의 인 버 터 가 들어가는 74Ｌ504 가 개 2 와 같다. 

필 요 하다. 741.58367 은 단순히 버 퍼 로 사 용 되 므로 회 로 에서 보 는 바 와 같이 데 이 터 버 스 에 서 들어온 

콘 트 롤 라 인 은 (; 로 떨 어 뜨려 준다. 신 호 는 74Ｌ5245 를 통하여 \106821 에 가하여 
이와같이 하여 부 품 을 구 입 한 후 1(; 용 납 맵 인두 _ 진다 

와 납 약 간 ,- 그리고 1( 들 을 연결할 배 선 도 조금 준 10108 8858071' 신 호 는 ㅅ 60!6 의 슬 롯 에 

비 한다. 나와 있는데 이것은 카 드 를 어느 슬 롯 에 꽂 느냐에 


따라서 $0080 부 터 $060『『 중 에서 결 정 된 다. 
즉 1/0 슬 롯 의 0 번 슬 롯 에 카 드 를 꽂 았 다 하 면 800 
88~-$008『 에 어 드 레 스 된 다. 








74 ㄴ 5367 
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(20 
태 /\ 
(41) 06 는 주 
23 이 적 
6 0 
< <) 
194 1 자 ~ 
(1 101 
(49) 20, 탠 00 그 
< # (4 18 
시온 18 
총 74Ｌ ㄴ 504 
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며 몇 번 이 고 확 인 해 보는 것이 안 전 하 다. 또한 10 는 
잘못 끼 운 다 든지 하면 파 괴 되 기 가 쉬 우 므 로 1 번 핀 
의 위 치 를 정확히 확인한 후 꽂 는 다 . 배 선 들은 필 
요 이 상 으 로 돌 아 가 게 하 지 말 고 가장 근접한 거 리 로 


연 결 하 는 것이 좋으 


고 콘 덴 서 는 


먼저 부 품 들을 그 림 2 의 
. 으 
도 


면 엉뚱한 곳에 연 결 되기 쉬 우 므로 주 의 하여야 하 


량이 큰 것을 사 용 하지 않 았 는 지 철저히 확 안한다. 


10 든 너 포 포 늦 끗 포 곳 풋 포 곳 코 ※ 못 ※ 빗 깃 빗 ※※ 옷 넷 늦 닛 ※※ 
20 타 1 ※ 1651 00635 1 [06 066 ㄷ ㅁ ㄴ ㄷㄷ 2 ※ 
38 트 닉 봇 봇 봇 곳 호 못 팟 곳 팟 포 펫 포 포 곳 못 포 펫 포 고 긋 펫 곳 펫 포 넷 펫 곳 곳 깃 


.49 아드 -16129?,0 


50. 이새 -1613170--~ { 00 


_ 60 『0< ㄷ -16130,255 


70 60 ㄷ -14132,255 
80 『 마 6 -16129,4… 


90 06 ㄷ -16131,4 


100 『06 6=0 7 ㅜ 0 255 


_ 110 068 6=8 70 100 ~ 
- 120 4467 8 ~ 


130 마드 -14130,0 
140 『 아 -16132,0 ㅇ 


1508 비 67 6 
160 60170 100 


프로그램 1 


- 10 뷰티 곳 포 호 봇 포 포 포 포 듯 봇 봇 곳 롯 ※ 포 포 포 봇 봇 옷 포 조 포 옷 롯 곳 못 닛 팟 
- 20 6 타 1 ※ 1651 [60061 2 [06 0 ㄷ ㅁ ㄴ ㄷ 2 ， 
_ 30 듀 태 41 조지 
. 40 아드 -16131,0 

- 50 ㅁ 마 든 -16132,8 

~ 60 『06 ㄷ .~-1613174' 0 00000 

00 『 유 7 66 ( 16132) 


60190 0000 이. 이 

프로그램 2 

이렇게 확인한 후 이 상 이 없으면 카 드 를 슬 롯 에 
꽂고 전 원 을 넣는다. 카 드 를 슬 롯 에 꽂고 전 원 을 
넣 었 을 때 1]1 ㅅ 510 이 동 작 하지 않으면 이 상 이 있는 


94 


00000 
00000 아오이 


므로 뒤 엉 키 게 한 다 든지 하 지 말 
0.1 /『 짜 리 를 사용해야 하며 너무 용 . 


0 
(0: 
존 


것이므로 즉시 전 원 을 끊어야 한다. 카 드 를 꽂 


이 상 이 없으면 작 성 하 여 실 행 시 
켜 보면 된다. 

앞 의 프 로 그 램 1 이 나 프 로 그 램 2 를 
상 적 으로 동 작 하면 카 드 는 완 성 된 것이다. 

이제 이러한 ㅅ 6016 용 인 터 페 이 스 를 이 용 하 여 각 
종 주 변 장 치 를 제 어 하 거나 제 작 하 는 것 은 각 자 의 능 


테스트 프 로 그 램 을 


력 에 달 려 있 다고 보아도 좋은 것이다. 넘 
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니라 허가자 더 개 15: 


실 행 시켜 정 
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